Toledo

8530

Placer le Jumper W5 sur le PCB en position enable





Presser 1 puis 9





Affiche [ _ _ ]





Affiche [ 19  0 ]





Presser 1 pour entrer en mode calibration





Affiche [E SCL] 





Enlever les poids de sur la base et presser ENTER





Affiche [AddLd] 





Décompte 15 sec.





Placer les poids sur la base et presser ENTER





Affiche [     .     ] 





Entrer le poids avec le clavier et presser ENTER





Affiche [ CAL d ]


Puis      [ _ _ ]





Décompte 15 sec.





Replacer le Jumper en podition


disable








