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Sur le PCB placer le jumper W1 en position connecté





Définition des touches


PRINT= accepte et suivant


ZERO= recule 


CEAR=efface 


 1 = on


 0 = off





Affiche [ - - ]





À l’aide du clavier numérique taper 18 





Affiche [ 18 - ]





À l’aide du clavier numérique taper 1 





Affiche [ E SCL ]





Enlever les poids sur la base et presser  PRINT





Décompte 15 sec





Affiche [ Add Ld ]





Ajouter les poids sur la base et presser  PRINT





Affiche [    .    ]





Entrer le poids avec le clavier et presser  PRINT





Décompte 15 sec





Affiche [CAL d]


Puis [ - - ]





Replacer le Jumper W1 en position non conecté





Paramètre 21 pour ajustement  du Zéro seul 


Paramètre 22 pour ajustement  du Span seul


Placer le paramètre 12 à 1 pour calibration avec ajustement de la linéarité








